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Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

@ Wendegreifvorrichtung fur eine einseitige und doppelseitige Druckmaschine 

Wendegrerfvomchtun g fur eine einseitige und doppelsei- 
tige Druckmaschine. Die Wendegreifvorrichtung umfaBt 
einen Aufnahmeteil (22), an dem etn Greiferkissen, das am 
AuSenumfang eines Wendezylinders befestigt ist, einen 
Papierbogen in einerKombination mit Greif erelementen und 
einem Zwischenraum zum Zuruckziehen ergreift. Die Gfei- 
ferelemente umfassen eine Kombination aus einem Haupt- 
greifer (8), der an einer gemeinsamen Welle (5) vorgesehen 
ist, und einem Hilfsgreifer (9), der dem Hauptgreifer (8) ge- 
genuberliegt. Der Hauptgreifer (8) ist mit einer Breite ausge- 
bildet. die ausreicht, urn den Aufnahmeteil (22) des Greifer- 
kis^ens und die Sptoe des Hirfsgreifers (9) gleichzeitig zu 
uberdecken, und wird Gber die gemeinsame Welle (5) ge- 
steuert. Der Hilfsgreifer (9) hat eine derartige Breite, daS er 
■ teiiweise der Breite des Hauptgreifers (8) gegenuberliegt, 
f und wird mit der gemeinsamen Welle (5) a!s Mittefpunkt ge- 
steuert Durch Verwendung dieses Aufbaus ergibt sich eine 
Wendegrerfvorrichtung mit verbesserter Greiffunktion, ver- 
besserter PaBgenauigkeit und hoherer Greifkraft. 
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Patentansprflche portzylinder, Zylinder mit zwei Durchmessern und 

Wende- oder Umkehrzylinder umfaBt Diese Papier- 
1. Wendegreifvorrichtung fur eine einseitige und transporteinrichtung bewirkt den Papiertransport und 
doppelseitige Druckmaschine, die den vorderen die PapierrQckfQhrung, die zum Doppeldruck bendtigt 
Rand oder den hinteren Rand eines Papierbogens 5 wird . 

vom Greifer am vorderen Ende oder Greifer am Beim einseitigen Drucken ergreift ein Greif er am vor- 
hinteren Ende eines Zylinders mit zwei Durchmes- deren Ende des Zylinders mit zwei Durchmessern den 
sern aufnimmt, der eine Papiertransporteinrichtung vorderen Rand eines Bogens, wobei er den Wendegrei- 
bildet, und die den Bogen zur folgenden Druckein- fer des Wendezylinders dazu bringt, daB dieser den vor- 
heit entweder in dem Zustand, in dem er aufgenom- 10 deren Rand an einem Kontaktpunkt mit dem Wendezy- 
men wurde, oder im umgewendeten Zustand ab- linder ergreift Der Wendegreifer dreht sich dann zu- 
gibt, wahrend sich der Wendezylinder dreht, sammen mit dem Wendezylinder, wahrend er den vor- 

gekennzeichnet durch einen Aufnahmeteil, an deren Rand des Bogens ergreift, und gibt den Bogen 
dem ein Greiferkissen, das am AuBenumfang des zum Druckzylinder einer folgenden Druckeinheit ab. 
Wendezylinders befestigt ist den Bogen in Zusam- is Beim Doppeldruck lauft jedoch der, Greifer am vorde- 
menarbeit mit Greiferelementen und einem Zwi- ren Ende des Zylinders mit zwei Durchmessern durch 
schenraum zum ZurOckziehen ergreift, wobei die den oben beschriebenen Kontaktpunkt, wahrend er den 
Greif erelemente eine Combination aus einem Bogen ergreift, woraufhin er den hinteren Rand des 
Hauptgreifer, der an einer gemeinsamen Welle vor- Bogens dem Wendegreifer des Wendezylinders zu- 
gesehen ist und einem Hilfsgreifer umfassen, der 20 fOhrtwenn der Greifer an hinteren Ende den oben be- 
dem Hauptgreifer gegenGberliegt, der Hauptgrei- schriebenen Kontaktpunkt erreicht, woraufhin der 
fer so ausgebildet ist, daB er eine Greiferbreite hat, Wendegreifer den Bogen dem Druckzylinder einer fol- 
die ausreicht den Aufnahmeteil des Greiferkissens genden Druckeinheit liefert, nachdem der Bogen ge- 
und die Spitze des Hilfsgreifers gleichzeitig zu wendet ist, wahrend sich der Wendezylinder dreht 
uherdecken, und durch die gemeinsame Welle ge- 25 Eine derartige Wendegreifvorrichtung, die am Wen- 
steuert wird, und der Hilfsgreifer eine solche Breite dezylinder vorgesehen ist unterscheidet sich von denje- 
hat daB er teilweise der Breite des Hauptgreifers nigen Vorrichtungen, die an den Papiertransportzylin- 
gegenuberliegt und mit der gemeinsamen Welle als dern und den Zylindern mit zwei Durchmessern vorge- 
Mittelpunkt gesteuert wird sehen sind, die nur fur die Papieraufnahme und Abgabe 

Z Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 30 sorgen, und muB somit geeignete Ofmungs- und 
zeichnet daB das Greiferkissen in Form eines Grei- SchlieBbewegungen, dh. Greif- und Freigabebewegun- 
ferkissenstangenelementes ausgebildet ist das am gen entsprechend sowohl dem Fall des einseitigen Druk- 
AuBenumfang des Wendezylinders befestigt ist kes als auch dem Fall des Doppeldruckes sowie eine 
wobei das Greiferkissenstangeneiement paarweise Wendefunktion fur das Papier beim Doppeldruck aus- 
mit dem Aufnahmeteil und dem Zwischenraum ver- 35 fuhren, so daB eine Anordnung erdacht werden muB, die 
sehen ist sich vollstandig von der anderer Greifer unterscheidet 

3- Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- In der US-PS 35 35 391 wird ein bekannter Wende- 
zeichnet daB ein Greiferhalter und ein Hauptgrei- greifer beschrieben, bei dem zwei Paare von drehbaren 
ferkdrper, die den Hauptgreifer bilden, in einer Li- Kipp- oder Pendelgreifern nebeneinander in einem 
nie auf der gemeinsamen Welle angeordnet sind, 40 Wendezylinder vorgesehen sind Bei dieser bekannten 
und der Hauptgreiferkdrper, der am Greiferhalter Vorrichtung wird beim einseitigen Drucken nur eines 
befestigt ist einen Verlauf hat der eine Breite lie- der beiden Greiferpaare angetrieben, wahrend das an- 
fert die ausreicht die Spitze des Hilfsgreifers zu dere Greiferpaar vollstandig angehalten ist Beim Dop- 
tiberdecken. peldruck nimmt jedoch eines der Greiferpaare den hin- 

4. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 45 teren Rand eines Bogens auf, wahrend das andere Grei- 
zeichnet daB ein Zahnradteil am AuBenumfang des ferpaar dazu gebracht wird, den hinteren Rand des Bo- 
Hiifsgreifers ausgebildet ist und mit dem Steuer- gens zu ergreifen, um ihn abzugeben, wodurch der Bo- 
zahnrad einer Welle zum Steuern des Hilfsgreifers gen zum Druckzylinder einer folgenden Druckeinheit 
in Eingriff stent die parallel zur Hauptwelle vorge- abgegeben wird, nachdem er umgewendet wurde, wah- 
sehenist 50 rend sich der Wendezylider dreht 

Bei dieser bekannten Vorrichtung kann es jedoch 
Beschreibung vorkommen, daB die Funktion des Ergreifens des Pa- 

piers zwischen den beiden Greiferpaaren am Wendezy- 
Die Erfindung befaBt sich mit einer Bogenrotations- linder beim einseitigen Drucken geandert werden sollte. 
maschine fur einen einseitigen und doppelseitigen 55 Dadurch wird der Bogen haufiger abgegeben, was folg- 
Druck, und betrifft insbesondere eine Wendegreifvor- lich hinsichtlich der Abgabefehler und der Abnahme der 
richtung, die an einem Umkehr- oder Wendezylider vor- Ausrichtungsgenauigkeit nachteilig ist 
gesehen ist der eine Papiertransporteinrichtung bildet. Die Pendelgreifer, die in Form einer Kombination aus 

Eine Bogenrotationsmaschine fur einen einseitigen Greifern und Greiferkissen rotieren, haben daruber hin- 
und doppelseitigen Druck kann eine Seite eines Papier- 60 aus eine geringe Zuverlassigkeit im Hinblick auf die 
bogens in zwei oder mehreren Farben oder beide Seiten Greiffunktion, da die Greiferkissen nicht festliegen. 
eines Papierbogens in einer von mehreren Farben je- Da weiterhin zwei Pendelgreifer in Umfangsrichtung 
weils bedrucken. Derartige Druckmaschinen haben ei- des Wendezylinders roueren, werden Fehler in der Hal- 
nen breiten Anwendungsbereich gefunden und stehen teposition dieser Greifer als Ausrichtungsfehler bezug- 
in einem hohen Ansehea 65 lich des Bogens Qbertragen und wird die Druckqualitat 

Eine derartige und doppelseitigen Druckmaschine beeinfluBt 
umfaBt mehrere Druckeinheiten, die mit einer Papier- In der DE-OS 24 14 998 und der US-PS 38 99 970 

transporteinrichtung verbunden sind, die Papiertrans- werden Wendegreifer beschrieben, die zwei kombinier- 
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te Greifer umfassen, die urn eine gemeinsame Welle 
drehbar sind. Einer dieser kombinierten Greifer. arbeitet 
als Greifer, wahrend der andere als Greiferkissen arbei- 
tet, w bei die kombinierten Greifer sich urn eine ge- 
meinsame Achse drehen und beim Doppeldruck den 
Bogen wenden. 

Da der Bogen bei diesen bekannten Einrichtungen 
separat uber einen Offnungs- und SchlieBmechanismus 
bei jedera Greifen und Freigaben geschwenkt wird, 
wird jedoch in Hinblick auf die Greiffunktion die Posi- 
tion relativ zu den Greiferkissen des Zyiinders, der das 
Ziel der Aufnahme und Abgabe ist Ieicht verschoben, so 
daB es schwierig ist, den Bogen genau aufzunehmen und 
abzugeben und eine Instability bezuglich der Ausrich- 
tungsgenauigkeit auftritt 

Da die bekannten Einrichtungen so ausgebildet sind, 
daB eine Feder zwischen den kombinierten Greifern 
angeordnet ist, urn die Greifkraft zu liefern und die kom- 
binierten Greifer uber einen Offnungs- und SchlieBsteu- 
ennechanismus betatigt werden, der ein Element, wie 
beispielsweise ein Segmentzahnrad, umfaBt das gegen 
die Kraft der Feder wirkt, ist es hinsichtlich der Greif- 
kraft unmoglich, die Feder uber einen bestimmten 
Grenzwert hinaus starker zii machen, der durch den 
Offnungsund SchlieBmechanismus bestimmt ist, oder 
die Greifkraft schfieBlich auf einen ausreichend groBen 
Wert f estzulegen. 

Bei einer Druckmaschine werden daruber hinaus Bo- 
gen mit verschiedener Starke benutzt, so daB insbeson- 
dere dann, wenn der benutzte Bogen eine groBe Starke 
hat, eine Diskrepanz in der Lage des Greifpunktes un- 
vermeidlich zwischen den kombinierten Greifern und 
den Greifern der gegenQberliegenden Zylinder in radia- 
ler Richtung auftritt Folglich wird ein wellenartiger Un- 
terschied in der Hohe der Greifposition, namlich dem 
Rand des Bogens, erzeugt was zu Druckproblemen, wie 
beispielsweise einem Doppeldruck und einer schlechten 
PaBgenauigkeit fuhrt 

Beim Wenden arbeiten die kombinierten Greifer so, 
daB sie den Bogen den Greifern der gegenUberliegen- 
- den Zylinder abgeben, so daB es schwierig ist, die Posi- 
tionsgenauigkeit der kombinierten Greifer sicherzustel- 
len, und somit eine Feinregulierung bendtigt wird 

In Hinblick auf die Schwierigkeiten der zuerst ge- 
nannten bekannten Vorrichtung, d.h. der Pendelgreifer, 
ist es wunschenswert, einen Bogen ohne jede Anderung 
der Greiffunktion zu wenden, wie es bei den kombinier- 
ten Greifern der zweiten bekannten Vorrichtung der 
Fall ist, um eine Zunahme in der Haufigkeit der Papier- 
abgabe zu vermeiden. 

Um die Greiffunktion und ihre Stabilitat sicherzustel- 
len, ist es wunschenswert auch beim Doppeldruck dafur 
zu sorgen, daB der Bogen dadurch ergriffen wird, daB 
der Greifer gegen das Greiferkissen geschlossen wird, 
das am Wendezylinder fest angebracht ist 

Um eine hdhere PaB- oder Ausrichtungsgenauigkeit 
zu erzielen, ist es weiterhin wunschenswert daB ein 
Greiferkissen, das zu einer Norm oder einem Bezug zur 
Ausrichtung werden kann, konstant an einer bestimm- 
ten Stelle am Wendezylinder befestigt ist 

In Hinblick auf die Schwierigkeiten der kombinierten 
Greifer, die bei der zweiten bekannten Vorrichtung ver- 
wandt werden, ist das Greiferkissen in der gewQnschten 
Weise fest in Hinblick auf die Ausrichtungsgenauigkeit 
angebracht wie es b ere its bekannt ist 

Um der Greifkraft einen hdheren Wert zu geben, ist 
es wunschenswert, daB nur die Greifer betatigt und ge- 
gen die Greiferkissen gedrfickt werden, die fest am 



Wendezylinder angebracht sind.. 

Es ist weiterhin notwendig, GegenmaBnahmen be- 
zuglich der Probleme zu treffen, die durch eine Zunah- 
me in der Starke des Papier hervorgerufen werden oder 
5 sich bei der Feinregulierung des Greifpunktes herausge- 
stellt haben. 

Durch die Erfindung soli daher eine Wendegreifvor- 
richtung fur eine einseitige einseitige und doppelseitige 
Druckmaschine geschaffen werden. 
10 Die erfindungsgemaBe Wendegreif vorrichtung soil 
insbesondere eine ausgezeichnete Greiffunktion habeh. 

Die erfindungsgemaBe Wendegreifvorrichtung soil 
weiterhin eine ausgezeichnete PaBgenauigkeit liefern. 
Die erfindungsgemaBe Greifvorrichtung soil weiter- 
15 hin in der Lage sein, eine groBe Greifkraft anzulegen. 
Daruber hinaus soil durch die Erfindung eine Wende- 
greifvorrichtung geschaffen werden, die das Wenden 
des Bogens mit einem einfachen Aufbau bewirken kann 
und keine Feinregulierung bendtigt die leicht zu 
20 Schwierigkeiten fuhrt 

Bei der erfindungsgemaBen Wendegreifvorrichtung 
ist das Greiferkissen so ausgebildet daB es absolut fest 
am Umfang des Wendezylinders angebracht ist Dieses 
Greiferkissen umfaBt einen Aufnahmeteil zum Ergrei- 
25 fen eines Bogens in Zusammenarbeit mit Greifelemen- 
ten sowie einen Raum zum Abziehen eines Bauteils der 
Greiferelemente. 

Die Greiferelemente zum Ergreifen eines Bogens zu- 
sammen mit dem Greiferkissen umfassen eine Kombi- 
30 nation aus einem Hauptgreifer, der an einer gemeinsa- 
men Welle vorgesehen ist und einen Hilfsgreifer. der 
diesem Hauptgreifer gegenQberliegt Der Hauptgreifer 
ist so ausgebildet daB er einen breiten Greifer aufweist 
der den Aufnahmeteil des Greiferkissens sowie die 
35 Greiferspitze des Hilfsgreifers uberdecken kann, und 
wird durch die gemeinsame Welle so gesteuert, daB er 
schwingen und drehen kann. 

Der Hilfsgreifer, der nur an einem Teil der Breite des 
" Hauptgreifers gegenuberiiegt wird durch ein anderes 
40 Steuerelement so gesteuert daB er um die gemeinsame 
Welle schwingen und drehen kann. Der Hilfsgreifer ar- 
beitet mit dem Hauptgreifer nur beim Doppeldruck zu- 
sammen und wird beim eihseitigen Driicken in den 
Raum im Greiferkissen zuruckgezogen, so daB er keine 
45 Funktion hat Beim einseitigen Drucken arbeitet somit 
nur der Hauptgreifer mit dem Greiferkissen zusammen, 
um die Aufnahme und Abgabe des vorderen Randes des 
Bogens zu bewirken, wahrend der Hilfsgreifer in diesen 
Raum abgezogen ist und keine aktive Funkuon hat 
so Beim Doppeldruck arbeiten jedoch der Haupt- und 
der Hilfsgreifer zusammen, um den hinteren Rand des 
Bogens in der Aufnahmesituation aufzunehmen, wobei 
beide dann in die Papiergreifsituation zusammen mit 
dem Aufnahmeteil des Greiferkissens befordert werden, 
55 wonach sie sich als Einheit um die gemeinsame Welle 
drehen und den Bogen wenden. Dann wird der hintere 
Rand des Bogens zum Druckzylinder der nachsten 
Druckeinheit in einem Zustand abgegeben, in dem der 
Hilfsgreifer in den Raum abgezogen ist, so daB der 
60 Hauptgreifer und das Greiferkissen den hinteren Rand 
des Bogens ergreifen. 

Bei einer Wendegreifvorrichtung fOr eine einseitige 
und doppelseitige Druckmaschine gemaB der Erfindung. 
wird die Hauptfunktion in uberlegener Weise ohne eine 
65 Anderung der Greiffunktion ausgefuhrt, w bei das 
Greiferkissen im wesentlichen festliegt so daB die 
Greiffunktion, die PaBgenauigkeit und die Greifkraft 
extrem gut sincL Eine Zunahme in der Starke des Pa- 
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piers fQhrt zu keinem wellenartigen Unterschied in der 
H6he, so daB keine Notwendigkeit der Feinregulierung 
der Stelle des Greifpunktes besteht Dieser Wendegrei- 
fer hat dariiber hinaus einen relativ einfachen Aufbau, 
so daB es mdglich ist, den Aufbau der Greifvorrichtung 
des gegenQberliegenden Zylinders zu vereinfachen. 
SchlieBIich konnen die verschiedenen Schwierigkeiten, 
die bei herkommiichen Wendegreifvorrichtungen auf- 
treten, auf einmal beseitigt werden. 

Im foigenden wird anhand der zugehdrigen Zeich- 
nung ein besonders bevorzugtes AusfOhrungsbeispiel 
der Erfindung naher beschrieben. Es zeigen: 

Fig. 1 eine Querschnittsansicht der erfindungsgema- 
Ben Wendegreifvorrichtung am Wendezylinder, 

Fig, 2 eine vergroBerte Draufsicht auf den Hauptteil 15 
der in Fig. 1 dargesteliten Vorrichtung, 

Fig. 3 eine TeiJquerschnittsansicht in Richtung des 
PfeiiesIIIinFig.2, 

Fig. 4 in einer Schnittansicht hauptsachlich den Hilfs- 
greifervon Fig. 2, 

Fig. 5 die Arbeitsweise der Wendegreifvorrichtung 
beim einseitigen Drucken, 

Fig. 6 in einer Teilquerschnittsansicht die Arbeitswei- 
se der Wendegreifvorrichtung beim Doppeldruck, 



es in Fig. 2 dargestellt 1st, ist Qber das Lager 13 drehbar 
auf der Greiferwelle 5 vorgesehen. Eine Feder 19 liegt 
zwischen dem FUhrungsbolzen 17 des Greiferhalters 14 
und der Anschlagplatte 18 des Tracers 12 und drQckt 
5 den Greiferhalter 14 in Fig. 3 in eine Richtung entgegen 
dem Uhrzeigersinn, d.h. in die Richtung, in der der 
Hauptgreifer 8 geschlossen wird. Eine SteUschraube 20 
dient dazu, die Offnung zwischen der Schraube und dem 
Greiferhalter 14 und somit den Zeitpunkt der Offnung 
10 des Hauptgreifers 8 einzustellen. Der Hauptgreiferkdr- 
per 15 ist am Greiferhalter 14 uber Befestigungsbolzen 
21 bef estigt, wie es in Fig. 2 dargestellt ist, und erstreckt 
sich zu der Seite des Hilfsgreifers 9 neben dem Haupt- 
greifer 8 und hat somit ef f ektiv eine Breite, die ausreicht, 
den Aufnahmeteil 22 des Greiferkissens und die Spitze 
des Hilfsgreifers 9 zu Qberdecken. Der Hilfsgreifer 9 ist 
in der Fig. 2 und 4 dargesteliten Weise drehbar Qber 
eine Buchse 23 auf der Greiferwelle 5 vorgesehen, die 
die gemeinsame Welle darstellt Der Hilfsgreifer 9 ist 
20 parallel zum Hauptgreifer 8 angebracht, wie es in der 
Zeichnung dargestellt ist, was jedoch nicht unbedingt 
erforderlich ist. Obwohi die Spitze des Hilfsgreifers 9 
dem Hauptgreiferkorper 15 zur Zusammenarbeit ge- 



. w»«w . v . „ . . „ rr _ ; genuberliegt, arbeitet umgekehrt vom Standpunkt des 

Fig. '/"den^Zustandrin dem der Hauptgreifer vom 25 Hauptgreiferk5rpers 15 nur ein Teil des Hauptgreifer- 

Greiferkissen getrennt ist, und zwar langs einer Linie, kdrpers 15 mit der Spitze des Hilfsgreifers 9 zusammen, 

die sich von der Querschnittsansicht von Fig. 3 unter- wahrend andere Teile nur dazu vorgesehen sind, mit 

scheidet, dem Aufnahmeteil 22 des Greiferkissens zusammenzu- 

Fig. 8 in einer Querschnittsansicht den Zustand, in arbeiten. Ein Zahnteil 24 ist urn einen Teil des Umfangs 

dem der Haupt- und der Hilfsgreifer zusammenarbeiten 30 des Hilfsgreifers 9 ausgebildet Dieser Zahnteil 24 



und den hinteren Rand eines Papierbogens ergreifen, 
und 

Fig. 9 den Zustand, in dem der Haupt- und der Hilfs- 
greifer, die den hinteren Rand des Bogens ergreifen, sich 
drehen, und der Hauptgreifer im Greiferkissen sitzt 

In Fig. 1 sind die Seitenwande la und Id einer Druck- 
maschine und eine Welle 2 eines Wendezylinders darge- 
stellt. der drehbar zwischen den Seitenwanden la und 
tb Qber Lager 3a und 3d gelagert ist, die in Querichtung 
angeordnet sind. Zwei Schultern 4a und 4b des Wende- 
zylinders sind auf beiden Seiten der Welle 2 angeordnet, 
wobei die Schultern als Untersatz zum Anbringen einer 
Greiferwelle 5 und einer den Hilfsgreifer steuernden 
Welle 6 dienen. Es ist ersichtlich, daB in Fig. 1 der mittle 



kammt mit einem Steuerzahnrad 11, das an der Welle 6 
zum Steuern des Hilfsgreifers Qber einen Bolzen 25 be- 
festigt ist Es ist naturlich auch denkbar, den in Fig. 4 
dargesteliten Hilfsgreifer 9 komplizierter in Form von 
35 zwei Teilen, d.h. dem Greiferteil und dem Zahnteil, aus- 
zubilden und mit dem Steuerzahnrad 11 in Eingriff zu 
bringen. 

Das in den Fig. 2 bis 4 dargestellte Greiferkissen er- 
greift einen Papierbogen zusammen mit dem Haupt- 
40 greifer 8, ist jedoch in Fig.l nicht dargestellt Das Grei- 
ferkissen ist natQrlich am Wendezylinder vorgesehen 
und gemaB der Erfindung so ausgebildet, daB es am 
Umfang des Wendezylinders absolut fest liegt, wie es in 
Fig. 3 dargestellt ist D.h., daB das Greiferkissen fest am 



re Teil des Wendezylinders im wesentlichen weggelas- 45 AuBenumfang des Wendezylinders in Langsrichtung, 



sen ist 

Die Greiferwelle 5 ist drehbar zwischen den Schul- 
tern 4a und 4b uber Lager 7a und 7b gelagert, die in 
Querrichtung angeordnet sind, verlauft parallel zur 
Welle 2 und wirkt als gemeinsame Welle fur viele Grei- 
ferelemente, von denen jedes eine [Combination aus ei- 
nem Hauptgreifer 8 und einem Hilfsgreifer 9 umfaBt 
Die Welle 6 zum Steuern des Hilfsgreifers ist drehbar 
zwischen den Schultern 4a und 4b uber Lager 10a und 
XOb gelagert, die in Querrichtung angeordnet sind, ver- 
lauft parallel zur Greiferwelle 5 und kann als Welle zum 
Anbringen eines Steuerrades 11 zum Steuern des Hilfs- 
greifers 9 dienen. 

Der Hauptgreifer 8 der Greiferelemente umfaBt in 



dh. in Axialrichtung des Wendezylinders angebracht ist, 
da ein stangenfdrmiges Element 26 fQr das Greiferkis- 
sen durch Bolzen oder ahnliche Einrichtungen, die nicht 
dargestellt sind, fest angebracht ist. GemflB der Erfin- 
50 dung steht das stangenformige Element 26 fur das Grei- 
ferkissen nicht nur mit dem Hauptgreifer 8, sondern 
auch mit dem Hilfsgreifer 9 in einer bestimmten Bezie- 
hung. Wie es in Fig. 3 dargestellt ist, hat das stangenfor- 
mige Element 26 fQr das Greiferkissen einen Aufnahme- 
55 teil 22 zum Ergreifen eines Papierbogens zusammen mit 
dem Hauptgreiferkdrper 15 sowie einen Zwischenraum 
27 zur Aufnahme der Spitze des Hilfsgreifers 9. Der 
Aufnahmeteil 22 und der Zwischenraum 27 stehen da- 
her jeweils mit dem Hauptgreifer 8 und dem Hilfsgreifer 



der in Fig. 2 und 3 dargesteliten Weise hauptsachlich 60 9 in Eingriff, wie es in Fig. 2 dargestellt ist Die Breite 
einen Trager 12, der fest an der Greiferwelle 5 dadurch 
angebracht ist, daB er urn diese Welle herum festgezo- 
gen ist einen Greiferhalter 14, der drehbar an der Grei- 
ferwelle 5 Qber ein Lager 13 vorgesehen ist und einen 
Hauptgreiferkorper 15. der am Greiferhalter 14 befe- 
stigt ist Der Trager 12 ist insbesondere dadurch an der 
Greiferwelle 5 befestigt daB ein Bolzen 16 festgezogen 
ist und der Greiferhalter 14, der den TrSg r 12 halt wie 



und die Tiefe des Zwischenraumes 27 sind in geeigneter 
Weise so bemessen, daB der Hilfsgreifer 9 aufgenom- 
men werden kann. Der Hauptgreifer 8, der Hilfsgreifer 9 
und der Aufnahmeteil 22 wurden einer Superhartungs- 
65 behandlung unterw rfen, damit sie die Greiferfunktion 
erffllien konnen. 

Im foigenden wird der Arbeitsmechanismus der ge- 
meinsamen Greiferwelle 5 beschrieben. Wie es in Fig. 1 
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dargestellt ist, ist eine Armwelle 28 an der Schulter 4b 
auf der rechten Seite in Fig. 1 befestigt, wobei in Ende 
eines Nocken- oder Kurvenarms 29 drehbar Ober ein 
Lager 30 auf der Armwelle 28 vorgesehen ist Der Arm 
29, der am AuBenumfang der Schulter 4b vorgesehen ist, 
weist ein Sektorzahnrad 31 am anderen Ende auf, das 
mit dem Greiferwellenrad 33 kammt, das am Ende des 
Greiferschaftes 5 fiber einen Keil 32 befestigt ist Dem 
Kurvenarm 29 wird eine gegebene Bewegung durch 
eine Kurvenrolle 35 gegeben, die an einer Rolienwelle 
34 vorgesehen ist und elastisch mit einer Kurvenscheibe 
36 fdr den einseitigen Druck uber eine nicht dargestellte 
Feder in dem in der Zeichnung dargestellten Zustand 
verbunden ist Die Kurvenscheibe 36 fur den einseitigen 
Druck und eine Kurvenscheibe 37 fur den Doppeidruck 
sind an der Seitenwand tb konzentrisch bezuglich der 
Welle 2 des Wendezylinders befestigt, und die jeweili- 
gen Kurvenscheiben werden durch eine axiale Bewe- 
gung der Rolienwelle 34 der Kurvenrolle 35 in Abhan- 
gigkeit von dem gewQnschten Dmckformat ausge- 
tauscht 

Der Arbeitsmechanismus der Welle 6 zum Steuern 
des Hilfsgreifers unterscheidet sich andererseits von 
dem Arbeitsmechanismus fur die Greiferwelle 5 inso- 
fern, aJs der Hilfsgreifer 9 nur beim Doppeidruck arbei- 
tet, und somit nur eine Kurvenscheibe 38 fur den Dop- 
peidruck vorgesehen ist Eine Armwelle 39 ist an der 
Schulter 4a auf der linken Seite in Fig. 1 befestigt, und 
ein Ende eines Kurvenarms 41 ist drehbar auf der Arm- 
welle 39 Ober ein Lager 40 vorgesehen. Ein Sektorzahn- 
rad 42 ist am anderen Ende des Kurvenarms 41 vorgese- 
hen, wobei dieses Sektorzahnrad 42 mit einem Zahnrad 

44 kammt, das am Ende der Welle 6 zum Steuern des 
Hilfsgreifers Ober einen Keil 43 befestigt ist Der 
Kurvenarm 41 ist mit einer Rolienwelle 45 versehen, 
und die Kurvenrolle 46, die am Ende dieser Rolienwelle 

45 vorgesehen ist, ist elastisch mit der Kurvenscheibe 38 
fur den Doppeidruck verbunden, so daB sie durch die 
Wirkung einer nicht dargestellten Feder dazwischen 
rollen kann. Da Fig;. 1 den Zustand zeigt, der beim ein- 
seitigen Drucken eingenommen wird, hat die Kurven- 
rolle 46 keine wirksame Steuerkurve und hat die Kur- 
venrolle 46 keinen Kontakt mit der Kurvenscheibe 38 
fOr den Doppeidruck, bis die Rolienwelle 45 axial fur 
den Fall des Doppeldruckes bewegt wird. DJt, daB im 
Fall des einseitigen Druckens der Kurvenarm 41, die 
Welle 6 zum Steuern des Hilfsgreifers und der Hilfsgrei- 
fer 9 vollstandig angehalten sind Die Kurvenscheibe 38 
fur den Doppeidruck ist gleichfalls an der Seitenwand la 
konzentrisch bezQglich der Welle 2 befestigt 

Im folgenden wird die Arbeitsweise der obigen Vor- 
richtung beschrieben. Fig. 5 zeigt die Situation zum 
Zeitpunkt der Aufhahme und Abgabe des Papiers beim 
einseitigen Drucken, und Fig. 6 zeigt dieselbe Situation 
beim Doppeidruck. In diesen Figuren sind ein Zylinder 
47 mit zwei Durchmessern, ein Wendezylinder 48 und 
ein Druckzylinder49der folgenden Druckeinheit darge- 
stellt, die jeweils in die durch Pfeile angegebenen Rich- 
tungen gedreht werden. 

Beim einseitigen Drucken, das als ein Drucken unter 
sehr einfachen Verhaitnissen bezeichnet werden kann, 
wird der vordere Rand eines Papierbogens 51, der durch 
einen Greifer 50 am vorderen Ende des Zylinders mit 
zwei Durchmessern ergriffen wird, zwischen dem 
Hauptgreifer 8 des Wendezylinders 48 unddem Aufnah- 
meteil 22 am Kontaktpunkt mit dem Wendezylinder ab- 
gegeben. Dann ergreifen der Hauptzylinder 8 und der 
Aufnahmeteil 22 den vorderen Rand des Bogens 51 in 
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dem in Fig. 3 dargestellten Zustand und liefern der 
Hauptgreifer 8 und der Aufnahmeteil 22 den Bogen 51 
einem Greifer 52 des Druckzylinders 49 der ntchsten 
Druckeinheit am Kontaktpunkt mit dem Druckzylinder 
5 49 im gleichen Zustand In diesem Zustand ist der Hilfs- 
greifer 9 somit vollstandig angehalten, wie es in Fig. 4 
dargestellt ist, und bleibt seine Greiferspitze in dem 
Raum 27 zuriickgezogen. Der Arbeitsmechanismus be- 
zilglich des Hilfsgreifers 9 umfaBt somit keine Kurven- " 
10 scheibe fur den einseitigen Druck. Andererseits wird im 
Arbeitsmechanismus bezuglich des Hauptgreifers 8 die 
Kraft zum Betatigen des Hauptgreifers 8 in der oben 
beschriebenen Weise, dh. von der Kurvenscheibe 36 far 
den einseitigen Druck auf den Greiferhalter 14 uber die 
15 Kurvenrolle 35, die Rolienwelle 34, den Kurvenarm 29, 
das Sektorzahnrad 31, das Greiferwellenzahnrad 33, die 
Greiferwelle 5. den Trager 12 und die Feder 19 ubertra- 
gen. 

Beim Doppeidruck werden jedoch die Kurvenrolle 35 
20 auf der Seite des Hauptgreifers 8 und die Kurvenrolle 46 
auf der Seite des Hilfsgreifers 9 zur Kurvenscheibe 37 
fur den Doppeidruck und zur Kurvenscheibe 38 fur den 
Doppeidruck bewegt, um sie elastisch in Berflhrung zu 
nehmen, so daB der Hauptgreifer 8 und: der Hilfsgreifer 
25 9 in einer Weise bewegt werden, die vollstandig ver- 
schieden voneinander ist Wenn in der in Fig. 6 darge- 
stellten Weise der Greifer 53 am hinteren Ende des 
Zylinders 47 mit zwei Durchmessern zum Kontaktpunkt 
bewegt wird, wahrend er den hinteren Rand des Bogens 
30 51 halt, nehmen der Hauptgreifer 8 und der Hilfsgreifer 
-9 den hinteren Rand des Bogens in Zusammenarbeit 
miteinander auf, wie es in Fig. 8 dargestellt ist Wahrend 
sie den hinteren Rand ergreifen, werden der Hauptgrei- 
fer 8 und der Hilfsgreifer 9 dann durch die gemeinsame 
35 Greiferwelle 5 wahrend der Umdrehung des Wendezy- 
linders 48 gedreht Nachdem der Bogen 51 durch diese 
Drehung umgewendet ist, erreichen die Greifer 8 und 9 
die Stelle, an der sie im Aufnahmeteil 22 miteinander 
zusammenarbeitend sitzend, wie es mit VI in Fig. 6 und 
40 gleichfalls in Fig. 9 dargestellt ist Der Bogen 41 wird: 
folglich durch den Hauptgreifer 8 und den Aufnahmeteil 
22 ohne PaBoder Ausrichtungsfehler ergriffen. Der 
Hilfsgreifer 9 beendet somit zunachst seine Arbeit bei 
einem Transportzyklus und wird dann in den Raum 27 
45 zurGckgezogen, wie es in Fig. 4 dargestellt ist Der hinte- 
re Rand des Bogens 51 wird daher zum Greifer 52 des 
Druckzylinders 49 der nachsten Druckeinheit in einem 
- Zustand abgegeben, in dem er durch den Hauptgreifer 8 
und den Aufnahmeteil 22 ergriffen ist, wie es beim ein- 
50 seitigen Druck der Fall ist Danach werden der Haupt- 
greifer 8 und der angehaltene Hilfsgreifer 9 fur den 
nachsten Transportzyklus gedreht Die Obertragung 
der Kraf t im Arbeitsmechanismus des Hauptgreifers 8 
erfolgt nur dadurch, daB die wirkende Steuerkurve ge- 
55 andert wird, und der Arbeitsmechanismus des Hilfsgrei- 
fers 9 unterscheidet sich von dem des Hauptgreifers 8 in 
der Art seiner Bewegung, ist jedoch gleich dem des 
Hauptgreifers 8 bezuglich der Obertragung der Kraft, 
so daB diese nicht nochmals beschrieben wird 
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Abstract 



A reversing gripper apparatus of a one side/perfecting printing press is disclosed. This reversing gripper apparatus comprises a 
receiving portion wherein a gripper pad fixed to the external circumference of a reversing cylinder grips a sheet of paper in 
combination with gripper members and a space for withdrawal, the gripper members comprise a combination of a master gripper 
provided on a common shaft and an auxiliary gripper opposed to the master gripper, the master gripper is formed with a width 
sufficient to cover the receiving portion of the gripper pad and the point of the auxiliary gripper at the same time and is controlled 
by a common shaft, and the auxiliary gripper has such a width as to be partly opposed to the width of the master gripper and is 
controlled with the common shaft as the center. By adopting this structure, the gripping function, register accuracy, and the 
gripping force of the reversing gripper apparatus are greatly increased. 
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